深圳市龙岗区机器人应用场景揭榜挂帅
项目榜单征集表
场景需求方（盖章）：深圳市领略数控设备有限公司
	一、场景需求方信息

	单位名称
	深圳市领略数控设备有限公司

	[bookmark: _GoBack]二、场景开放需求信息

	需求名称
	面向大型制造工业园区的四足机器人智能巡检应用需求

	应用场景
	
1、现有场景基本情况：平湖厂区为20万㎡综合性制造工业园区，包含生产制造区、仓储物流区、办公研发区、化学品仓、配电站、三废监管区、封闭仓库、出入口等，路面含水泥主干道、台阶、25°缓坡，部分区域Wi‑Fi信号弱，夜间支路照明不足。
2、现有作业方式：全部依靠安保人员人工巡逻，完成安防巡查、高危区域点检、出入口货物核对、消防通道排查、人员行为监管。
3、现存痛点：园区面积大，人工巡检频次有限，偏僻仓库、设备区存在巡检盲区；化学品仓、三废区等人工作业存在职业健康风险；出入口每日上千车辆进出，货物放行核验重复性工作量大；巡检无标准化数字化记录，结果难以追溯；
4、引入机器人必要性：通过四足机器人补充替代人工巡检，消除巡检盲区，降低人员在高危区域暴露风险，实现巡检标准化数字化，提升厂区安防智能化水平。

	具体需求
	1、需要四足巡检机器人，开展厂区一体化巡检任务，接入厂区统一监控平台，实时监控&调度四足机器人，并适配厂区地形；预估样机6台，后续根据试点效果扩容。
2、实现效果：24小时自动巡检；识别厂区抽烟、违规逗留等人员违规行为；对化学品仓、三废区、配电站做高频风险监测（包括但不限于烟火，警告等监测）；对封闭仓库定期巡查；巡检数据、告警信息同步厂区监控大屏；自动生成巡检台账报告，数据可追溯。
性能参数：具备15~25cm越障，25°爬坡能力；支持WIFI/4g-5g双备份通信；支持夜视低光环境导航识别；载重＞15KG；具备前后双雷达&双摄像头。具备外接接口，方便更换上装设备。

	拟投入资金（万元）
	200万元
	拟建设周期
	1年

	应用现状
	国内的巡检项目更多应用在变电站&石油化工场景。已有部分四足机器人用于园区、厂区巡检案例，但大多集中于室外简单路面；针对大型综合制造厂区，同时覆盖普通厂区、危化仓、三废区域、人/车/机器人三者结合的一体化落地案例较少。
现有产品存在短板：多数方案在弱网环境数据稳定性有待提升；制造厂区人员复杂场景下，不仅AI识别误报率偏高，而且人/车/机器人三者协同的作业效率偏低。

	潜在规模
	国内大型制造工业园区数量庞大，仅珠三角地区大型生产制造厂区就超千家，工业园区智能巡检市场空间广阔。本项目不仅形成可复制的制造厂区巡检解决方案，可向集团内其他厂区及周边制造企业推广，具备向外输出复制落地的潜力，而且在当今机器人走进人民日常生活的浪潮下，作为人/车/机器人先锋场景具有探索意义。

	建设基础
	已完成厂区实地调研，输出完整厂区平面图、安保岗位分布图，梳理全部重点巡检点位、高危点位、出入口点位；
厂区现有监控大屏、梯控、OA放行系统，具备接口对接条件；
可提供真实作业场地，支持样机进场测试、建图调试、试点运行；
厂区有专职安防管理团队，可配合开展测试、问题反馈与方案迭代；资金已做初步预算储备。已对接解决方案供给方，就技术路线与应用可行性开展初步沟通。

	实施成效
	· 经济效益：降低安保人员高危岗位作业负荷，减少人工巡逻人力投入；提前发现安全隐患，降低厂区安全事故、火灾、泄漏带来的经济损失；提升出入口车辆货物核验效率，减少放行差错带来的资产流失。
· 社会效益：打造龙岗区大型制造工厂四足机器人巡检示范场景；实现危化区域少人化作业，提升制造企业安全生产水平；形成可复制推广的工业园区机器人巡检方案，为同类厂区智能化升级提供参考。为机器人进入到人民日常生活场景提供可行性参考依据。



